Reunion 1 2016
Grupo de Interés en Robotica Submarina

% Facultad
Imo k de Ingenieria

El origen de grandes soluciones




Sumario

* Presentacion Guillermo Toledo
* Grupos de Investigacion y desarrollo
* Reorganizacion




1.- OpenROV ensamblaje y puesta en marcha
-Ensamblar OpenROV
-ldentificar mejoras (Sw, Hw)

-Generar documentacion informativa con
respecto a la tecnologias
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2.- Programacion Beagleboard y aplicaciones
para UUVs/ROVs

-Linux

-Servidor WEB
-Comunicacion Arduino
-OpenCV
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3.- Simulacion y Control Inercial
-Desarrollo de un modelo en Matlab/Simulink
-Enlazar con un motor grafico 3D
-Desarrollo de un control inercial
-“Hardware in the Loop”

1 grupo

Instituto Milenio de Oceanografia F

Facultad

&
k de Ingenieria

El origen de grandes soluciones




4.- Modelacion y diseno estructural

-Modelacion de estructura (CAD 3D, materiales,
calculo estructural)

-Calculo de cambios estructurales (tubular)
-Materiales 1 grupo

-Impresoras 3D
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5.- Disefio de sistemas de energia
-Analisis del sistema de energia actual
-Alternativas de energia

-Estrategias para aumentar autonomia
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6.-Diseno de sistemas competitivos (Vigilancia
tecnologica)

-ldentificar competencias AUVSlfoundation

ASSOCIATION FOR UNMANNED
VEHICLE SYSTEMS INTERNATIONAL

-ldentificar requerimientos

-ldentificar actores principales roi:osub

-Diseno de un sistema UdeC

1 grupo MATE
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7.-Sistemas de Comunicaciones
-Comunicaciones acusticas
-ldentificar sistemas
-Diseno sistema basico
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Grupos

sSistema de Comunicaciones: Guillermo Toledo

=Diseno de sistemas competitivos:

"Modelacién y disefio estructural:

sSimulacién y control inercial:

"Programacion Beagleboard y aplicaciones: E. Cabrera, P. Vela, C. Salazar
"OpenROV Grupo 1: P. Vasquez, F. Torres, M. Palacios, F. Ortiz

=Diseno sistema energia: E. Astete, W. Moena



