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» Pruebas |n|C|aIes y confirmacion de teoria
sobre trasmision de informacion inalambrica
submarina
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*Manufactura de drones submarinos con
comunicacion con cable

**Diseno y elaboracion de drones y sistemas de
control de drones inalambricos.

**4° Desafio High Tech Udec.
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lldrofonos econdmicos
nicacion submarina
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VSIS \ satélite mediante una
boya movil qL igira la informacién a
los drones

v’ Fabricacién de prototipos de drones
submarinos inalambricos econdomicos
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‘microcon tin con el fin desarrollar
un prototip@ ico"de Hidrofono.
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= Se iniciara con lafabricacion del drone alambrico
propuesto por |los profesores para este ser
utilizado como base y referencia para el
desarrollo y diseno de drones inalambricos.
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Jtube.com/watch?v=43Vkc



